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  موتورهاي هيدروليك
Hydraulic Motors 

 

 
 

  خود را با شما به اشتراك ميگذاريم  هيدروليك ما تجربيات و دانش
  

 (كليه حقوق اين اثر براي شركت بنيان تدبير پارس محفوظ ميباشد)

 استفاده آموزشي از اين اثر براي مدرسين و كاربران هيدروليك مجاز ميباشد

 
 
 
  
 
 
 

 info@btpco.comايميل :   )021(55277961فكس :   )021(55278117-8تلفن : 
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ان بار اي دورعملگرهايي با دوران مداوم هستند كه جهت ايجاد گشتاور لازم بر يا هيدروموتورها موتورهاي هيدروليك

 يشوند.انواع دنده اي، پره اي و پيستوني طبقه بندي م   چرخشي مورد استفاده قرار ميگيرند. اين عملگرها در

  

  
  هيدروموتور پيستوني 

  
  حجم جابجائي و گشتاور هيدروموتور

تعيين آن كافي است  ميباشد. البته براي rev/3cmيا  cc/revپارامتر اصلي انتخاب هيدروموتورها حجم جابجائي آنها بر حسب 
  بيان ميشود .  N.mمشخص شود. اندازه گشتاور معمولا بر حسب   گشتاور مورد نياز سيستم

  

  
  شتاور هيدروموتورها  گ
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 يپارامتر اصل موتور،همانطور كه براي انتخاب يك سيلندر هيدروليك نيروي آن را بايد تعيين كنيم، هنگام انتخاب يك هيدرو
قره ر شعاع قرالا اگگشتاور خروجي آن هيدروموتور است. منظور از گشتاور، قدرت چرخاندن بار ميباشد. براي مثال در شكل ب

هاي اصطكاك باشد، گشتاور مورد نياز براي چرخاندن بار در صورتيكه از نيرو 1000kgو وزن بار برابر  30cmبرابر 
  صرفنظر كنيم برابر است با:

T = 1000 x 9.81 x 0.15 = 1471.5N.m 
  

ر حجم مقدا وطه،ات مربپس از تعيين ميزان گشتاور مورد نياز، با توجه به سطح فشار سيستم هيدروليك و با استفاده از محاسب
ار كم و اي بسيجابجائي هيدروموتور توسط طراح تعيين ميگردد. معمولا هيدروموتورهاي خيلي كوچك براي تامين گشتاوره

ميگيرند. لازم به  مورد استفاده قرار 30.000N.mهيدروموتورهاي بسيار بزرگ براي تامين گشتاورهاي بسيار زياد تا حدود 
  كمتر در بازار داخلي موجود هستند.  2000cc/revابجائي بيش از ذكر است هيدروموتورها با حجم ج

  
شتاور نامي گ %60 در انتخاب هيدروموتور لازم است طراح دقت نمايد كه گشتاور راه اندازي هيدروموتور زير بار تا حدود

رت بار استا ح زيراصطلا آن كاهش ميابد. بنابراين هنگام طراحي ماشين مشخص نمائيد كه قرار است ماشين مورد نظر شما به
  بزند يا خير.

  
وران دز سرعت طراح سيستم هيدروليك با استفاده ا توسط طراح ماشين تعيين ميگردد. محدوده سرعت دوراني هيدروموتور

مين قدرت احد تاوهيدروموتور و با توجه به حجم جابجائي آن، مقدار دبي پمپ هيدروليك و نهايتا توان الكتروموتور يا 
  را مشخص مينمايد. مربوطه

  

  
  پيستوني راديال   هيدروموتور
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  استفاده از گيربكس در خروجي هيدروموتور
ه بده نمود. استفا وردهاي كاهنده گيربكسانواع مختلف از ها (مانند موتورگيربكسها) ميتوان براي افزايش گشتاور هيدروموتور

ين مورد كه ماشگيربكس به نسبت كاهش دور خروجي، افزايش ميابد. بنابراين در صورتي خاطر داشته باشيد گشتاور خروجي
يد از يك نياز دارد به جاي استفاده از يك هيدروموتور بزرگ ميتوان 50rpmگشتاور در دور  3000N.mنظر شما به 

بات پمپ اين لازم است محاس استفاده نمائيد. در اينجا 10به  1و يك گيربكس كاهنده  300N.mهيدروموتور با خروجي 
 ن موارد بهتعيين گردد تا پس از كاهش دور توسط گيربكس به دور مطلوب برسيم. البته اي 500rpmسيستم  براي دور 

اليست ين درحصورت ايده آل و بدون در نظر گرفتن راندمانهاي مكانيكي و حجمي پمپ و هيدروموتور بيان شده است و ا
  يگيرد.دروليك افتهاي موجود در مسير انتقال قدرت را در محاسبات مربوطه در نظر مكه معمولا طراح سيستم هي

  

  
  تركيب هيدروموتور و گيربكس در دستگاه نورد  
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  محاسبه گشتاور لازم براي چرخاندن بار با شتاب زاويه اي

  مقدار گشتاور لازم براي به چرخش درآوردن بار از رابطه زير بدست مي آيد:

αIT 

  

  مقدار شتاب زاويه اي از تغييرات سرعت زاويه اي در واحد زمان بدست مي آيد:

Δt

ωω
α 12 

  

  استفاده ميشود، رابطه زير را جايگزين ميكنيم: rpmبا توجه به اين كه معمولا سرعت چرخشي بر حسب 

60

nπ2
ω




  
  ه صورت زير خواهد بود:بنابراين رابطه گشتاور ب

Δt60

)nn(2π
IT 12






  
  :كه در آن داريم

T : گشتاور پيچشي )N.m(  
I ) 2: ممان اينرسيmKg.(  

α ) 2: شتاب زاويه ايRad/sec(  

ω  سرعت زاويه اي :(rad/sec) 

n ) سرعت دوراني :rpm(  
tΔ  :) مدت زمان طي شدهsec(  

  
از  sec5مان زباشد و سرعت زاويه اي در طي  2mKg. 50000ينرسي بار برابر براي مثال اگر در يك سيستم دوار، ممان ا

  تغيير كند، مقدار گشتاور لازم براي ايجاد شتاب مورد نظر برابر خواهد بود با : rpm 42تا  0مقدار 
  

N.m1.897
560

)024(2π
00005

Δt60

)nn(2π
IT 12 
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  نمونه پروژه هاي شركت بنيان تدبير پارس
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 www.btpco.com : صفحه  
  

٨

Total Hydraulic System Solution Provider 

  لیکیدرویستمهای هامع سراه حل ج                                                                  بنیان تدبیر پارس

  
 
  
  
  



  
                                                                                                                                     

  
                                                                        

 www.btpco.com : صفحه  
  

٩

Total Hydraulic System Solution Provider 

  لیکیدرویستمهای هامع سراه حل ج                                                                  بنیان تدبیر پارس

  
  
 

  تيم مهندسي شركت بنيان تدبير پارس 
  راحي و ساخت انواع سيستمهاي هيدروليك ميباشد پاسخگوي سئوالات فني شما جهت ط

  
  
  
  
  
  
  

 info@btpco.comايميل :   )021(55277961فكس :   )021(55278117-8تلفن : 
  


